TCC 2022 - Soutéez o nejlepsi projekt — Vysledky

Martin Jufik (ZCU)
Magneticka kamera

Ondrej Carvan (ZCU)

Separace elektronického odpadu za pouziti miniaturnich Hlasovani pomoci listklimagnetickych robot

Vojtéch Lapunik (ZCU)

Uceni rovnic a extrapolace pomoci neuronovych siti

Ladislav Dobrovsky (VUT)
Hra Had

Martin Muzelak (TUKE)
MIDI Toolbox

Matou$ Vrana (VUT)
Fazova obalka ethanolu a vody

Julius Hodor (LEONI)
Java program na optimalizaciu parametrov

Dominik Karel Kadlec (ZCU)
Funkce vykonoveého stabilizatoru v energetickych modelech
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TCC 2022 - Soutéez o nejlepsi projekt

Soutézni prispévky

1 Dominik Karel Kadlec (ZCU)
Funkce vykonoveého stabilizatoru v energetickych modelech

2 Martin Muzelak (TUKE)
MIDI Toolbox
3 Vojtéch Lapunik (ZCU)
Uc€eni rovnic a extrapolace pomoci neuronovych siti
4 Ondrej Carvan (ZCU)
Separace elektronického odpadu za pouziti miniaturnich Hlasovani
pomoci listkimagnetickych robotu

5 Julius Hodori (LEONI)

Java program na optimalizaciu parametrov
6 Martin Jufik (ZCU)

Magneticka kamera

7 Ladislav Dobrovsky (VUT)
Hra Had

8 Matous Vrana (VUT)
Fazova obalka ethanolu a vody

ZakrouZkujte prosim jeden soutéZni piispévek, kterému davate svij hlas:

Detekce epileptickych mikrozachvat( s vyuZitim neuronovych siti

Interaktivni piskovisté s vyuZitim Kinectu

Systém pro jednoduché programovani elekironiky pomoci stavového systému

Vyhodnotenie srdeg¢nel cinnosti a dychania na zaklade metody fotopletysmografia

5. Magnetické pole C-civky pouZité k rozmitani plazmatu“ na divertoru tokamaku

Analyza opotfebeni jamek kyZelniho kloubu

Maly model v&tmé elektramy

Hlasovani pomoci listku, uzavérka 12:30
—  Poradi uréeno po¢tem odevzdanych hlasi
—  Kazdy ucastnik ma 1 hlas,

—  Zakrouzkujte 2 prispévky, které se vam libi
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| 1 | Funkce vykonového stabilizatoru
v energetickych modelech

Princip a pouziti vykonovych stabilizatoru

Komponenty vykonovych stabilizatoru
— Dilci bloky vykonového stabilizatoru typu PSS1A a PSS2A

— ZjednodusSené vysvétleni postupu lazeni téchto typu

Predvadené modely
— Pomoci programu Matlab ukazka simulace vykonového stabilizatoru

— na energetickém modelu v ostrovnim provozu

Hardware
— Graficka karta NVIDIA GeForce GTX 1050

Dominik Karel Kadlec,
dominikkarelkadlec@seznam.cz
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| 2 | MIDI Interface Toolbox

« Universal toolbox for using MIDI controllers as an interface for industrial
application, control of laboratory objects, singal and image processing,
experimental mathematics, physics, simulations, etc.

« New Possibilities

— controlling parameters, variables and external equipment
using elements of a MIDI Controller

— Low-cost control devices, surfaces, etc.
 Examples

— Signal processing

— Positioning an object in 3-D

 First toolbox of this kind Martin Muzelak,
martin.muzelak@student.tuke.sk
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\ 3 \ UcCeni rovnlc a extrapolace pomoci neuronovych siti
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Vojtéch Lapunik, lapunik@fel.zcu.cz
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| 4 | Separace elektronického odpadu za pouziti
miniaturnich magnetickych robotu
* Proof-of-concept automatizovany separacni systém
— Miniaturni magnetické roboty I E bt :etemon J
— MATLAB: - !
. Neuronové SI, té Path finding Robot tracking
» Opticka lokalizace ¢ —
- Ridici algoritmy T

L

Al

Control

Ondrej Carvan & CIMRA (cimra@fel.zcu.cz)



£ HUMUSOFT
Settings  Properties - 1
« Charakteristika programu: Jerea
- Program iteracne optimalizuje hodnotu Label:  MainMethod_FCTR 5
multiplikaného faktoru fyzikalnej veliciny Tag methodcalll]
(el.prud, tep.okolia...) v snahe priblizit’ sa Method: - mainMethod FCTR
preddefinovanej hodnote v teplotnej sonde: v Inputs
Target_Temperature: 83 *C
Parameters
Precision: 0.02 =C
" MName Expression Value Component_MName: comp
factor 0.0021736 0.0021736
| test S0[A]*factor 0.10868 A Probe Name: bnell
Study_Mame: st
- Funguje pre statické aj dynamické ulohy solution Name: |50
Table_Mame: thi2
L4 J = - Uze LogaritmicRegression_lnsteadOf_Lagrangelnterpolation
« Met6dy hlfadania hodnoty faktoru: )t fogamictes srengener
Lo ; Messages Progress Log FCTR Optimization Table X
- IteraCIa #1 -) Nastrel % E.?? @ E'.% E%ﬂ 085 @ 1,~ W E . r‘.t“&'j; E E -
- |tel'éCia #2.) TI'Ojé'tha [teration # Probe_Temperature [degC] Factorvalue
L. . . ) 1.0000 25.024 0,071 0000
- lteracia #3.) Linearna regresia 2.0000 85.024 0.0099971
3.0000 85,006 0.,0049992
- Od iteracie #4.) Logaritmicka regresia / Ll R LT
5.0000 25.001 0.0021736

Lagrangeova interpolacia . . . . )
drang P Julius Hodon, julius.hodon@leoni.com
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| 6 | Magneticka kamera

CIMRA

* Real-time zobrazeni magnetického pole

« Umoznuje:
— PloSna meéreni v ¢case

— Detailni skenovani DC pole (az krok 5um)

 Muze pomoci ve:

' 4 A 4 A4 u o
— Vyuce, vedeé i prumyslu
z A\ | i
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Martin Jurik, M. Vitek, F. Mach (cimra@fel.zcu.cz)
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| 7 | Interaktivni hra Had (snake)

o Ukazka interaktivni aplikace pro vyuku

e Objekt handle aplikace (AppDesigner)
— classdef snake < matlab.apps.AppBase
— klavesnice - callback KeyPresskFcn
— timer - callback TimerFcn

e Demonstrovano:

— (sub)matice, struct (array), string array, cell array

— bound method handle: @app.keyPressed

— naivni implementace enumerate pro n-rozmérné matice (a string array)

— rozdil predani hodnotou a referenci (app objekt)

Ladislav Dobrovsky, dobrovsky@fme.vutbr.cz
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| 8 | Fazova obalka v COMSOLu aneb proé se hodi?

Moznost priblizeni azeotropniho modelu fazové obalky

Prace s Thermodynamics a Equilibrium Calculation

Fazova obalka voda/ethanol

Predvadené modely

— 1D T/x graf fazové obalky ethanolu a vody

Output: Molarni zlomek azeotropu

Teplota (K)

Molarni frakce ethanelu

Matous Vrana, 233360@vutbr.cz
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