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MATLAB & Simulink COMSOL dSPACE HeavyHorse

Simulace multifyzikalnich aloh Simulace v realném case Vykonné vypocetni pracovni stanice

Technické vypocty a simulace

Simulink jako zakladni platforma Modelovani fyzikalnich déja Hardware In The Loop (HIL) High Performance Computing
pro Model-Based Design Kosimulace s MATLABem Rapid Control Prototyping (RCP) CPU/GPU
Simulink - zakladni platforma Maximalni mozny vykon v 1 PC

Optimalizovano pro MATLAB / COMSOL
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Program - Ctvrtek 10.9.
DOPOLEDNI BLOK 9:00 — 13:00 - Velky sal
9:15 Al asistenti a dalSie aktuality v prostredi MATLAB Michal Blaho
9:50 Nové nastroje, materiadly a sluzby v oblasti vzdélavani Martin Foltin
10:20 Keynote: Accelerating the Pace of Engineering, Science and Mathematics ranya Morton
with Generative and Agentic Al

10:50 | Tipy a triky: Jak na efektivni kéd v prostredi MATLAB Lubor Zharial
11:10 |Embedded Al Jaroslav Jirkovsky
11:45 | Model-Based Design pro autonomni systémy Michal Blaho
12:05 | Simulace fyzikalnich déjid v COMSOL Multiphysics Martin KoZi3ek
12:25 | Navrh prediktivniho fizeni: Je to snazsi nez byste cekali Jaroslav Jirkovsky

13:00 SPOLECNE FOTO, OBED



Program - Ctvrtek 10.9.

ODPOLEDNI BLOK 14:15-17:30 + VECERNI BLOK 18:00 — ..

14:15 Vyuziti generativni Al v prostredich MATLAB, COMSOL a dSPACE

14:45 Kde sa beru testovacie scenare?

15:30 Propojeni simulacniho a realného svéta pomoci prostredi TwinCAT 3

Od merania k rozhodnutiu:
15:50

Ako mat data zorganizované, konzistentné a déveryhodné
16:10 Hybridni odhad stavu vozidla v prostredi MATLAB a Simulink

16:45 Modelovani fotoelektrické odezvy NV diamantu
17:05 Machine Learning-Based DC Series Arc Fault Detection

17:30 Predstaveni nastroje PHX Toolbox

18:00 Raut, Zabava na terase / Bowling

19:00 ‘SPolecenske hry s MATLABem — Soutéz ,,Souboj jeFabu”

Jako obvykle: Vytlacte svého soupere do zapomnéni a ziskejte nehynouci slavu!
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Program — Patek 11.9.  +pfiprava na souté:

9:00 Otvirak + MATLAB in the News Jan Danék + Marco Rossi (MathWorks)
9:45 Seminar: COMSOL Multiphysics Martin KoZisek, Tomas Vrbata
10:30 Soutéz o nejlepsi projekt + Demo Showcase

I T Domo Showcass

Vilém Kopulety, VUT Brno
Experiment dvou Stérbin - Model znazornéni experimentu dvou
Stérbin a vinové interference s aplikaci a moznosti upravy

* Rizeni systému Bi-Copter * MATLAB Course Designer

parametrt * Ridici systémy s ADRC « MATLAB Agentic Toolkit a
2 Martin Bejvl, Petr Simek, Ustav termomechaniky AV CR regulatorem Simulink Agentic Toolkit
Vypocetni strategie pro laboratorni emulaci elektrické obloukové ) ) ) L
pece se schopnosti detekce kybernetickych atoku  MATLAB Copilot a * Vizualizace v prostredi
3 Zdenék Kohl, Univerzita obrany Simulink Copilot MATLAB

Ovladani zafizeni Biologic Potentiostat pomoci Matlabu

4 Ondfej Sodomka, Zapado&eska univerzita e Embedded Al
Model elektromagnetického akceleratoru pro nytovaci pistoli

5 Seva Kazakov, UJEP | VXLl \Vyhlaseni vysledkl soutéze

Digitalni dvojce elektromechanického Casovace protiledového

systému vrtulniku Mi-8 13:00 — 14:00 OBED

6 Martin Dodek, Fakulta elektrotechniky a informatiky STU
Navrh a konstrukcia laboratérneho modelu typu bikoptéra 14:00 Mikro-workshopy Konzultace
7 Yegor Boyarchikov, TUL Vyzkousejte si v malych .
Framework zalozeny na Ackermannové modelu pro rekonstrukci - TS S S o 1. Malysal

skupinkach reseni zadanych ukoll
trajektorie vozidla bez vyuziti GNSS s validaci v MATLABuU & Y

Domluvte si pfedem schtizku s

15:30 Témata stejnd s Demo Showcase e
prislusnymi kolegy!




Rlzné

= Pitny rezim
— Nachmelena opice 11°, Kofola - k dispozici béhem celé akce
— Pro zamezeni nadmérného pénéni je dllezity pravidelny odbér
— Prosime hlidejte si vlastni kelimek / pullitr (Oznacenil)

— Béhem obédu vyuzivejte pokud mozno samoobsluhu - sudové napoje
= Obédy

— Prosim, pamatujte si a dodrzujte vlastni vybér obéda

" Jmenovky
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Program a podklady k prednaskam:
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